
LANDRiV Pro Ver.4.2.0　アップデート機能一覧

分類 機能 改良内容

機能改良 機種追加 コントローラーTrimble T70に対応しました。

機能改良 サーチ
サーチ画面をマップベースに変更しました。
画面をタップした位置へ望遠鏡を回転する機能を追加しました。
プリズムロック時の軌跡を表示し、プリズムロックが外れた位置を分かりやすくしました。

機能改良 サーチ サーチ範囲指定に「幅・距離」を追加しました。

機能改良 サーチ サーチ範囲指定を2種類用意し、サーチ画面に「サーチ①」「サーチ②」ボタンを追加しました。

機能改良 気泡管 レーザー求心設定を追加しました。（Trimble Ri接続時のみ）

機能改良 アプリ設定 画面方向設定画面に注記を追加しました。

機能改善 マップ マップ上の線分が意図しない位置に描画される件を改善しました。

機能改善 システム アプリケーション起動時に、位置情報がOFFの場合、位置情報設定画面を表示するよう改善しました。

機能改善 データ出力 出来形設計データの水準点データが欠損する場合がある件を改善しました。

機能改善 データ入力 SIMA/APA/CSVデータに有効な座標値が含まれない場合、読み込み処理が失敗する件を改善しま
した。

機能改善 作業ログ／基本観測データ 水平距離に投影補正が考慮されていない件を改善しました。

機能改善 測点名表記 測点名表記が「SP形式」の場合、マイナス距離標の表記を改善しました。

機能改善 オフセット計算 計算方法が「比高－法勾配」の場合、座標が正しく計算されない件を改善しました。

機能改善 基本観測 角度距離観測の記録画面で点名スタックが正常に動作するよう改善しました。

機能改善 基本観測 角度距離観測で、「測距＋確認」モードで、測距後に記録画面へ進むよう改善しました。
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